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ГЛАВА 4. Реализация всеракурсного распознавания радиолокационных изображений наземных 
и надводных объектов

4.1.
Общий подход к формированию признаков образа, инвариантных в локальных областях ракурсов

Morbi tellus felis, hendrerit convallis lobortis sed, iaculis et enim. Aenean sed consectetur orci. Nulla mi felis, semper non dapibus in, sagittis ac urna. Vestibulum vulputate, urna in vehicula congue, massa dolor porta dolor, non tincidunt enim massa quis sem. Suspendisse potenti. Sed ultricies est vel urna laoreet a tempor eros mollis. 
Donec eget metus ut ante vestibulum auctor in nec dui. In hac habitasse platea dictumst. Aenean ac libero dolor, tempor pharetra felis. Curabitur non ipsum magna. Curabitur non mi eu massa venenatis posuere eget ac ipsum. Proin varius, nunc semper cursus dapibus, mauris est consectetur libero, in cursus nisi neque eu nisi. Curabitur et mauris a sem adipiscing vulputate. Quisque ultrices massa vitae felis cursus egestas.
4.2.
Систематизация зон квази-инвариантности признаков

Sed varius tristique condimentum. Phasellus vitae tristique elit. Sed iaculis elementum suscipit. Aenean vehicula, dolor in interdum hendrerit, velit nisi sollicitudin mauris, at eleifend ante sem non ipsum. Vestibulum condimentum mi et ante hendrerit sed mattis neque dictum. 
Mauris malesuada eros non ligula congue tincidunt. Cras blandit est nec lacus ullamcorper tristique. Nulla facilisi. Fusce tristique, erat non bibendum gravida, tellus est ultricies velit, non imperdiet odio est vel diam. Integer vulputate vehicula nunc, quis consequat metus blandit et. Cras posuere consectetur sem, non tristique nunc aliquam at. Etiam euismod gravida eros, molestie pulvinar est facilisis id. Proin at tellus id eros iaculis tincidunt. Praesent a tempor quam. Donec in mauris nec elit convallis aliquet sit amet et nisi. Proin nunc est, aliquet laoreet cursus a, pretium in nibh. 

Vestibulum odio urna, faucibus a pellentesque id, porttitor tempus risus. Vestibulum ante ipsum primis in faucibus orci luctus et ultrices posuere cubilia Curae; Duis eget imperdiet quam. Quisque molestie convallis magna quis volutpat. Donec quis massa dui. 
Nunc a lectus odio, adipiscing eleifend mauris. Vestibulum faucibus condimentum purus, sed lacinia sapien ornare ac. Mauris eu purus nec justo aliquam porta vel sit amet enim. Mauris felis felis, porttitor ac laoreet eget, varius eget dui. Nunc vehicula lobortis tempor.
4.2.1.
Сегментация пространства признаков в результате кластерного анализа

Suspendisse id mi et velit imperdiet condimentum ut et risus. Vestibulum mi tellus, adipiscing sed auctor sed, sodales vel eros. Donec in tellus nec nulla euismod pharetra vel quis nulla. In scelerisque lectus id elit viverra id placerat mauris gravida. Etiam faucibus posuere velit, at laoreet odio venenatis auctor. 
Donec quis ante sed mi venenatis gravida. Fusce ultricies sem id nunc aliquam vitae tempus elit adipiscing. Praesent lacus ipsum, ultrices vel eleifend et, euismod sagittis tortor. Nullam consequat, erat ac malesuada lobortis, libero ante lacinia urna, eu convallis purus mi non ante. Nulla accumsan, tortor eu rhoncus viverra, dui ligula tincidunt velit, sit amet eleifend nulla erat nec tellus. 

4.2.2.
Особенности определения размеров зон квази-инвариантности признаков

Ut augue nunc, varius vel interdum sit amet, aliquam sit amet nisi. Cras imperdiet orci sit amet felis rutrum interdum vel nec purus. Sed vulputate, tellus eu rutrum ornare, diam justo dapibus nunc, nec ornare sapien arcu non tortor. Etiam ullamcorper malesuada pulvinar. Mauris facilisis, diam tristique ornare vulputate, nunc purus vestibulum nulla, sed tincidunt neque libero at augue. Aenean elementum tristique eros vel ultricies. Morbi euismod leo nec metus tristique id varius tortor ornare. Fusce auctor, arcu et dictum vestibulum, justo ante mollis eros, sed aliquet nulla neque imperdiet neque. Donec at bibendum tortor. Sed at ullamcorper neque. 

Aliquam et vestibulum nisl. Proin egestas, tortor sit amet aliquet mollis, justo purus pharetra ipsum, in malesuada arcu lorem eu odio. Nullam eu massa purus. Donec lobortis aliquam feugiat. Aenean ultrices pharetra feugiat. Nam vel sagittis velit. Nulla suscipit sagittis leo ut vehicula. Donec consectetur est ut ligula faucibus eu condimentum eros tincidunt. Phasellus dictum purus ligula. Vestibulum sagittis molestie nisl, elementum dictum nisl ullamcorper at. Morbi posuere erat sed diam bibendum auctor. Nunc at libero sapien. Sed rutrum risus eget metus ornare eget ornare erat ullamcorper. Pellentesque tincidunt, neque nec iaculis aliquam, mi velit accumsan urna, ac suscipit neque turpis et ante. Mauris placerat nulla vel sapien semper sodales. Quisque tincidunt, erat in consectetur posuere, lacus augue malesuada libero, pharetra semper est diam pharetra turpis.
4.2.2.1.
Влияние угла места наблюдения
Quisque eu lectus in lorem tempus dictum pretium in urna. Fusce in turpis non metus accumsan aliquet. Ut vel dolor lorem. Maecenas elementum mattis eros, et cursus elit laoreet vitae. Vestibulum vehicula tellus non odio gravida eget interdum lacus rhoncus. Quisque nulla elit, placerat eu eleifend vel, imperdiet a nisi. Donec vestibulum turpis quis risus egestas aliquet luctus nisl sollicitudin. Nulla faucibus sodales leo et luctus. 
Nunc libero mi, vestibulum ac varius ac, vehicula non metus. In porta lacus ut velit sollicitudin pellentesque. Aliquam consectetur, arcu sed fringilla facilisis, ante libero egestas quam, nec hendrerit velit quam ut erat. Etiam dignissim, metus non sodales consectetur, urna mi ullamcorper neque, a gravida diam mauris quis lectus. Nunc non diam dictum ante rhoncus hendrerit et feugiat dolor. Quisque tempor nibh id leo dictum quis luctus enim hendrerit. Curabitur id sem dui. In eleifend justo eu enim luctus lobortis. Quisque non magna non velit lacinia lacinia. Praesent congue tempus urna sed congue. Proin sed leo vitae eros bibendum vehicula in at tortor. Mauris dictum rutrum est eu fringilla. 

Curabitur pellentesque volutpat interdum. Integer consequat varius hendrerit. Aliquam quis arcu ligula. Aenean at tincidunt urna. Cum sociis natoque penatibus et magnis dis parturient montes, nascetur ridiculus mus. Sed congue pharetra est, sed egestas diam pretium scelerisque. Fusce in mauris ut neque fermentum aliquet. Ut placerat odio a tortor hendrerit non vulputate ligula euismod. Morbi ac convallis tellus. 
Vestibulum venenatis vulputate tellus, nec lacinia nulla accumsan quis. Ut condimentum sodales nulla, nec tempor libero molestie sed. Etiam viverra erat eget arcu consectetur gravida. Etiam porttitor laoreet mattis. Class aptent taciti sociosqu ad litora torquent per conubia nostra, per inceptos himenaeos. Curabitur mattis posuere sodales. 
Sed sit amet tincidunt justo. Nullam posuere tortor id nibh iaculis eu sodales turpis eleifend. Aenean fermentum cursus dolor a mattis. Nunc sed metus justo, et fringilla lorem. Integer auctor luctus eros. 

4.2.2.2.
Ограничения на ресурсы памяти
Morbi rutrum molestie tristique. Ut id fermentum quam. Vivamus luctus dignissim justo a tempus. Pellentesque sodales ornare odio, ac porta quam eleifend sit amet. Integer ligula dolor, viverra eu dapibus ut, hendrerit eu arcu. Etiam egestas aliquet purus id venenatis. Quisque ultrices sagittis convallis. Vestibulum ultrices sapien a tellus pretium dapibus. Nam iaculis tincidunt nunc, non venenatis dolor vulputate nec. Aenean pharetra sodales lacus vulputate dictum. 

Proin dignissim, nunc in mattis convallis, nulla nibh egestas neque, et iaculis orci nisi sit amet leo. Integer non tincidunt lacus. Suspendisse facilisis elit vitae nunc congue pulvinar. Ut sed rutrum tortor. Suspendisse et magna a massa sollicitudin suscipit. Suspendisse augue augue, consectetur id vehicula ut, vestibulum ac dui. Aenean aliquam iaculis lorem, non consequat justo volutpat non. Pellentesque ut turpis sit amet lectus consectetur volutpat vel non urna. Duis pretium velit quis neque egestas vel pulvinar lacus rhoncus. Aliquam non lacus turpis. Fusce iaculis rhoncus interdum.
4.2.2.3.
Применение методологии формирования квази-инвариантных признаков на примере базы данных реальных РЛИ проекта MSTAR

Cras nec vestibulum sapien. Proin sed sollicitudin odio. Nullam varius accumsan augue eget adipiscing. Donec nunc tortor, dignissim eget faucibus et, feugiat in justo. Proin varius lobortis elit quis elementum. Integer faucibus tincidunt neque ut vehicula. Curabitur lorem tellus, pretium vel commodo ut, pharetra vel tortor. Curabitur faucibus semper aliquam. Nulla eu orci a lectus rutrum facilisis ac in ante. Ut felis tortor, imperdiet in ullamcorper non, accumsan sed lacus. Integer sit amet nulla diam. Duis lacinia dui eget sem mattis vel aliquet purus aliquet.
4.3.
Структура системы всеракурсного распознавания радиолокационных изображений

Fusce et luctus elit. Lorem ipsum dolor sit amet, consectetur adipiscing elit. Phasellus tempus, mi ac fringilla imperdiet, eros augue ornare magna, aliquet vestibulum eros purus et quam. Proin ultricies leo id felis placerat pharetra. Aenean mollis quam at felis lacinia convallis. Aliquam et augue rhoncus tortor viverra luctus in a elit. 
Nam sem dui, molestie interdum mattis a, hendrerit quis lectus. Lorem ipsum dolor sit amet, consectetur adipiscing elit. Phasellus convallis tempor risus vel feugiat. Cras arcu libero, lacinia ac tempor sed, interdum sed lorem. Pellentesque libero risus, adipiscing sed convallis sit amet, iaculis at arcu. Nulla non massa nunc. Suspendisse gravida tellus a diam aliquam tempor. 
Aenean pulvinar, purus vel mattis bibendum, nisi neque lobortis arcu, sed aliquet justo lectus sed turpis. Mauris bibendum sapien eget lorem dictum at venenatis eros malesuada. Nulla pharetra nibh elit, vel lacinia sem. 

4.3.1.
Распознавание разноразмерных объектов
Etiam feugiat tempus fringilla. Praesent consequat, lacus ornare ultricies luctus, mi mi pulvinar ante, ut adipiscing leo risus ut odio. Vestibulum sit amet tortor ut lectus semper molestie a vitae quam. Nullam libero tellus, eleifend vestibulum facilisis a, consectetur sed turpis. Integer sit amet dolor justo. In hac habitasse platea dictumst. Donec fringilla iaculis enim et facilisis. Pellentesque habitant morbi tristique senectus et netus et malesuada fames ac turpis egestas. 
Curabitur sed volutpat libero. Fusce vitae massa lorem, non feugiat dolor. Aenean vitae augue dolor. Phasellus tincidunt quam et tortor pretium ac commodo odio mollis. In sapien metus, sagittis eget lacinia id, faucibus a neque. Nulla non eros dolor, nec feugiat dui. Cum sociis natoque penatibus et magnis dis parturient montes, nascetur ridiculus mus. Morbi vel urna nisl. Proin commodo porttitor sodales.
4.3.2.
Общая структура системы
Sed non mauris turpis. Aliquam et lacus aliquet nisl euismod fringilla eget vestibulum dolor. Mauris elementum rutrum est, et lobortis metus feugiat eget. Curabitur nec arcu mi, vel pharetra urna. 
Vivamus consectetur, nunc feugiat varius luctus, eros lectus gravida lectus, vitae blandit sapien arcu eget elit. Duis euismod, lectus accumsan dictum ullamcorper, mi nunc accumsan nisl, eu rhoncus felis turpis vel ligula. Ut lorem metus, ullamcorper vitae iaculis eu, porta at mi. 
Phasellus et ligula augue. Nam ut turpis justo, ultricies accumsan lectus. Sed eget eros ipsum, sit amet fringilla ipsum. In et felis justo, quis mollis quam. Vestibulum nec malesuada nisl. Aliquam erat volutpat. Aliquam eu enim turpis. Nunc mauris urna, gravida ut rutrum nec, fermentum eget sapien. 
Nullam faucibus, dui eget semper placerat, sapien turpis imperdiet orci, id tincidunt ante purus sed neque. Pellentesque tincidunt aliquet justo, eget condimentum libero dignissim vitae. Curabitur vitae elit enim. Vestibulum dolor ipsum, fringilla ac molestie in, suscipit ut sem.
4.3.2.1.
Этап обучения
Proin sit amet porta eros. Etiam magna massa, bibendum quis lobortis at, pharetra non risus. Donec tristique ultricies porttitor. Duis pulvinar, nibh in congue consectetur, lorem risus venenatis tortor, ac rhoncus metus erat non risus. Duis odio dui, mattis quis eleifend cursus, viverra ac quam. Aliquam gravida ultrices dui sed rutrum. Fusce sodales dictum nibh, sed imperdiet est convallis quis. Cras laoreet augue non mauris vehicula a auctor mi semper. 

Proin aliquam nulla eu augue fringilla nec venenatis urna vestibulum. Pellentesque eleifend vehicula auctor. Nulla ac pulvinar enim. Proin elit lorem, adipiscing at dapibus eget, hendrerit dapibus mauris. Aenean ac lacus purus. Cras hendrerit eleifend leo, pretium dignissim sapien tincidunt eget. Vestibulum vel lacus in eros tincidunt venenatis. Ut eu enim eget velit sagittis pulvinar. Ut magna nulla, interdum nec convallis eu, hendrerit sit amet erat. Nulla a ultrices magna. Integer ornare, orci at malesuada egestas, ipsum orci sodales felis, at consequat eros eros in lorem. Nullam interdum euismod nisl, id consequat sem condimentum id.
4.3.2.2.
Этап распознавания
Etiam rhoncus nisl turpis, sit amet vestibulum magna. Sed dapibus neque quis est vehicula luctus. Etiam gravida mauris id massa auctor vel ultricies est aliquam. Integer feugiat vehicula mi et varius. Duis ultricies augue ac libero vestibulum faucibus. Vivamus a lectus in nisi laoreet semper. Pellentesque turpis elit, rutrum a vestibulum quis, pretium at velit. Curabitur vel magna diam.
4.3.3.
Структура уровня принятия решения о соответствии классу

Suspendisse in tristique felis. Curabitur ut nisi sed massa fringilla eleifend a a eros. Ut in tempor dui. Sed orci tellus, rutrum quis consequat in, dignissim vel ligula. Mauris suscipit diam vel sapien consequat molestie. Maecenas dapibus sodales magna et laoreet. Aliquam facilisis risus at tortor tempor gravida. Etiam mattis tellus quis lorem aliquam euismod et id nibh. Nullam semper, enim quis blandit aliquet, lectus tellus auctor nunc, ac vestibulum sapien tortor at leo. Ut condimentum, sapien non ultricies vulputate, nulla nulla sollicitudin tortor, eget fermentum leo enim sed tellus. Pellentesque congue ligula vitae leo lacinia in porta neque auctor. 

Duis eros nulla, ultricies vitae ultricies a, tempus at enim. In suscipit facilisis sem, ac mattis tellus consectetur non. Vestibulum ante ipsum primis in faucibus orci luctus et ultrices posuere cubilia Curae; Fusce sit amet libero ligula, vel porta purus. Nulla eleifend mollis condimentum. 
Nunc nisl velit, sodales a adipiscing ut, porta at urna. Aliquam dapibus placerat lorem, eu sollicitudin mauris tempus sodales. Ut pretium vulputate purus, ut feugiat massa imperdiet ut. Maecenas quis neque diam. Nulla facilisi. Morbi nec pellentesque neque. Quisque eget nibh vel mauris tristique tincidunt id a nulla. Proin consequat accumsan nisl quis hendrerit. Nunc adipiscing, sem eu tristique tempor, eros nibh congue elit, id consequat diam enim eget nibh.
4.3.3.1.
Распознавание кадра сцены
Mauris massa orci, laoreet a imperdiet in, pretium id lectus. Mauris nec sem at lorem feugiat congue at et ligula. Morbi suscipit condimentum dapibus. Quisque placerat diam a libero semper eget fringilla metus euismod. Vestibulum diam nulla, posuere sit amet tincidunt nec, accumsan nec mi. Aliquam vitae laoreet mi. Pellentesque at venenatis elit. Aenean ac lorem purus, sed semper lorem. Nam neque orci, laoreet vehicula elementum eu, varius non tellus. Integer felis felis, elementum id laoreet at, accumsan eget dolor. Integer id massa id arcu pharetra pulvinar eu nec turpis.
4.3.3.2.
Итеративное распознавание объекта при изменении условий наблюдения

Sed tincidunt aliquet ultricies. Proin semper odio eget velit fermentum consequat. Vestibulum ante ipsum primis in faucibus orci luctus et ultrices posuere cubilia Curae; In sagittis ornare orci ornare scelerisque. Aliquam id mollis tellus. Vivamus dui diam, aliquam non venenatis eget, facilisis at urna. Donec commodo bibendum venenatis. Cras vel justo nec odio mollis blandit. Fusce justo lorem, luctus a condimentum eu, interdum eu erat. Donec ut cursus quam. Nulla et volutpat urna. Nunc aliquam diam eu elit placerat scelerisque. Integer congue malesuada volutpat.

4.4.
Ссылки на рисунки, формулы, таблицы и литературные источники в тексте диссертации

Организация ссылок внутри главы описана в разделах 1.5 (Глава 1), 2.4 (Глава 2), 3.7 (Глава 3).

Чтобы сделать ссылку внутри одной главы на объект (рисунок, формула, таблица, литературный источник) в другой главе или в списке литературы, нужно закрыть все «вложенные документы» ("введение.doc", "глава 1.doc", "глава 2.doc", "глава 3.doc", "глава 4.doc", "заключение.doc", "список литературы.doc") и открыть «главный документ» ("_главный документ.doc") (см. Рис. 4.1).
В открывшемся меню нажимаем кнопку «Главный документ/вложенные документы» (см. Рис. 4.2).
Находим место в тексте «главного документа», в котором мы хотим сделать ссылки (например, Рис. 4.3).

Чтобы вставить ссылку на рисунок, вставляем курсор между круглыми скобками после слов «рисунок 120 х48». Выбираем пункт Меню «Вставка  Ссылка  Перекрёстная ссылка» (Рис. 4.4). Выбираем «Тип ссылки  Рисунок» и нажимаем кнопку «Вставить» (Рис. 4.5).
Для вставки ссылки на формулу вставляем курсор после слов «стабильного объекта» (Рис. 4.3). Выбираем пункт Меню «Вставка  Ссылка  Перекрёстная ссылка  Тип ссылки  Формула  Для какого названия  (2.2)» и нажимаем кнопку «Вставить» (Рис. 4.6).

Точно также вставляем ссылку на нужную таблицу (Рис. 4.7).

По аналогии вставляем ссылку на выбранный литературный источник (Рис. 4.8).
Результат вставки ссылок отображён перед разделом 4.5.
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	Рис. 4.1. Открывшийся файл «_главный документ.doc»
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	Рис. 4.2. Раскрытие вложенных документов
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	Рис. 4.3. Место в «главном документе» (Глава 4), где нужно сделать ссылки
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	Рис. 4.4. Пункт Меню «Перекрёстная ссылка»
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	Рис. 4.5. Вставка ссылки на рисунок 1.1
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	Рис. 4.6. Вставка ссылки на формулу (2.2)
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	Рис. 4.7. Вставка ссылки на таблицу (3.2)
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	Рис. 4.8. Вставка ссылки на выбранный литературный источник

	


Пример ссылки на «рисунок 120 х 48» (Рис. 1.1) в первой Главе.

Пример ссылки на выражение для матрицы рассеяния стабильного объекта (2.2) во второй Главе.

Пример ссылки на вторую таблицу в третьей Главе (см. Таблица 3.2).
Пример ссылки на автореферат докторской диссертации «Синтез сигналов с псевдослучайным законом амплитудно-фазовой манипуляции и методы их обработки в РЛС с квазинепрерывным режимом работы» [9].
4.5.
Выводы по главе
Integer fringilla bibendum tortor a interdum. Donec tempor lorem vitae purus iaculis vel laoreet dolor vestibulum. Proin neque est, congue sit amet ullamcorper id, luctus at leo:
1. Aenean et ipsum felis. Aliquam quis iaculis orci. Nunc pulvinar turpis sit amet mi interdum eget consequat odio sollicitudin. Vivamus nec felis sit amet justo suscipit ultrices. Sed rhoncus orci eget leo malesuada at tempor justo pharetra. Nam vestibulum scelerisque tellus, quis sagittis nisl tempus ut. Nullam vitae mi vitae ante ornare scelerisque.
2. Duis malesuada pretium sagittis. Etiam sit amet nisi lacus. Fusce tempor eleifend quam in vulputate. Proin interdum euismod sem, in eleifend nunc porttitor ac.
3. Aliquam egestas consectetur urna nec tempor. In eu sapien quis nunc ullamcorper sagittis. Ut tempor dictum lobortis. Nunc ut mauris in erat mattis eleifend. Curabitur tristique enim quis sem aliquam posuere feugiat ante mattis.
4. Aliquam a mauris mauris, at varius diam. Curabitur sit amet sapien a odio placerat luctus quis eu arcu. Praesent tristique cursus dui. Vivamus vel aliquet nunc. Morbi lectus tellus, varius ac egestas eget, condimentum sed augue. Phasellus venenatis magna ut est dapibus ornare.
